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|. OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA
Niniejszy projekt opracowano na podstawie:

a) Zlecenia Inwestora

b) podktadéw mapowych

) wizji oraz pomiaréw polowych w terenie wykonanych przez zesp6t projektowy,

oraz rozporzadzen i ustaw z pdzniejszymi zmianami:

d) rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. 2016
nr 0 poz. 124),

e) Ustawa z dnia 20.06.1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2016 r. poz. 266,352).
f)Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

g) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzeniem
(Dz. U. 22003 r. Nr177, poz. 1729).

2. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA
Przedmiotem opracowania jest przebudowa istniejgcej drogi gminnej nr 117030N. Poczatek

opracowania zlokalizowany jest przy zjezdzie z drogi krajowej nr 51, koniec opracowania
wyznacza zjazd z drogi powiatowej nr 1541N.

Inwestycja zlokalizowana jest w wojewddztwie warminsko-mazurskim, w powiecie lidzbarskim, w
gminie Lidzbark Warminski.

Istniejgca droga posiada nawierzchnie z plyt betonowych. W miejscach dojazdu do przylegtych
posesji zlokalizowane sg zjazdy, w miejscach przeciecia z istniejgcymi drogami — skrzyzowania.

Niniejsze opracowanie stanowi projekt organizacji ruchu dla powyzszej inwestycji drogowe;j.

3. CHARAKTERYSTYKA ULICY | RUCH NA DRODZE

Droga posiada kategorie ruchu KR3. Na odcinku objetym inwestycjg poza ruchem samochodoéw

osobowych wystepuje réwniez ruch pieszych.

Na odcinku objetym inwestycjg w obecnym stanie droga posiada nawierzchnie z ptyt betonowych.

Stan techniczny i rownosc¢ istniejacej nawierzchni sg niezadowalajgce. Wystepujg liczne



uszkodzenia: nierdwnosci, zapadniecia, wyboje.

Obecnie droga 0 ma szerokos¢ okoto 4,5m z poszerzeniami, wytukowania wigczen majg promienie

6m, ukosowania zjazdow 1:1.

4. OPIS PROJEKTOWANEGO ROZWIAZANIA
Zakres roboét dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejno$¢ realizacji poszczego6lnych

elementow obejmuje:
e prace pomiarowe,
e roboty ziemne - wykonanie wykopdéw / nasypow pod elementy drogowe,
« wykonanie warstw konstrukcyjnych nawierzchni drogowych wraz z poszerzeniem drogi do
5,0m
Planowany termin wprowadzenia organizacji ruchu: do kohca 2018r.

5. OZNAKOWANIE DLA TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
Plan tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy

Projekt tymczasowej organizacji ruchu przewiduje kilka zmian w organizacji ruchu na czas robé6t z
uwagi na oznakowanie robo6t zwiazanych z budowg. Opracowanie obejmuje swym zakresem
oznakowanie pionowe, ktérego zadaniem jest zmiana organizacji ruchu na przedmiotowym terenie
w sposéb umozliwiajacy jednoczesne prowadzenie robot budowlanych oraz korzystanie z
przedmiotowej drogi przez uzytkownikow. Oznakowanie prowadzonych rob6t zaprojektowane jest
zgodnie z obowiazujacymi przepisami z zachowaniem zasad bezpieczenstwa wykonywanych prac

oraz 0sob i pojazdow postronnych korzystajacych z drogi.

W czesci rysunkowej przedstawiono usytuowanie znakow dla powtarzalnego odcinka robét. Po
wykonaniu danego odcinka robdt, oznakowanie nalezy ustawi¢ na Kkolejnym odcinku

prowadzonych robot.

6. WYMAGANIA DODATKOWE

e W celu zwiekszenia widzialnosci oznakowania, znaki posiadac maja tablice odblaskowe —

standard I. (Folia typu 2 lub pryzmatyczne).

e Na zaporach i tablicach kierunkowych oraz stupkach wskaznikowych nalezy zastosowac
swiatta zOtte pulsacyjne dla ostrzezenia kierujacych pojazdami o0 wystepujacej
przeszkodzie. Lampy nalezy stosowac w okresie od zmierzchu do switu oraz w warunkach
zmniejszonej przejrzystosci powietrza, spowodowanej mgta, opadami atmosferycznymi lub

innymi przyczynami.

 Pojazdy i sprzet specjalistyczny pracujacy na drodze winien posiadac uruchamiane



sprawnie dzialajace lampy btyskowe.

e Pracownicy zatrudnieni przy oznakowanych robotach powinni byc ubrani w odziez robocza

Z elementami ostrzegawczymi odblaskowymi.

* Pokazane na rysunku i schemacie znaki oraz urzadzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy
wstawiac w miejscach gdzie beda dobrze widoczne i same nie beda ograniczaly

widocznosci.

» Lokalizacje znakéw i tablic podana na planach sytuacyjnych nalezy traktowac jako
orientacyjna z tolerancja praktycznego przesuniecia rzedu kilku metrow. Wprowadzone
oznakowanie organizacji ruchu nalezy poddac obserwaciji dla przeprowadzenia ewentualnej

korekty w projekcie.

e Wymiary znakow uzytych do projektowanego oznakowania winny posiadac wymiary i

jakosc jak dla znakéw statych:
- znaki ostrzegawcze — trojkat o boku 900 mm,
- znaki nakazu i zakazu — forma okragta o srednicy 800 mm,
- znaki informacyjne — dlugosc podstawy 600+150 mm,
- wysokosc umieszczania dolnej krawedzi znaku winna wynosic 2,0 m od terenu.
» Calosc rob6t prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykonac zgodnie z obowiazujacymi

Rozporzadzeniami Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w
sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach (Dziennik Ustaw Nr 177 poz.
1729), Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie szczego6towych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (dziennik Ustaw z dnia 23 grudnia 2003 roku Nr 220 poz.

2181) oraz przedmiotowym projektem.

» Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu umieszczone na okolicznosc prowadzonych robot
winny byc usuwane stopniowo w miare postepu prac. Po zakonczeniu robét nalezy usunac

wszystkie elementy oznakowania tymczasowego.



RYS. 1 PLAN ORIENTACYJNY skala 1:25000
== === zakres opracowania




